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Tracking von Bauarbeitern auf Baustellen zur Assistenz von Kranfiihrern

Dennis Pawlowski
Ruhr-Universitdt Bochum

Auf Baustellen teilen sich Baufachkrafte und der Bau-
kran einen Arbeitsbereich. Sie verrichten gemeinsam
einen Arbeitsauftrag. Beim Mandvrieren der Kranlast
kann die kranfiihrende Person aufgrund existierender
toter Winkel unaufmerksame Bauarbeiterinnen und
Bauarbeiter Gbersehen und mit der Ladung zusam-
men treffen. Dabei verlauft zumeist der entstandene
Unfall schwerwiegend. Eine Reduzierung des Unfallri-
sikos ware moglich, indem die Kranfihrerin oder der
Kranfiihrer Informationen liber den Aufenthaltsort
von jeder Bauarbeiterin und von jedem Bauarbeiter
erhalt, der sich in Kranndhe befindet. Dadurch kénnen
bestimmte Gefahren im Voraus erkannt werden.

Die Masterarbeit beschreibt eine Implementierung
eines Tracking-Algorithmus, welches flr stationar
befestigte Kameras auf einem Kran vorgesehen ist.
Fur das System werden Algorithmen aus dem Bereich
Computer Vision und maschinelles Lernen eingesetzt,
um eine Baufachkraft aus der Vogelperspektive zu

detektieren. Zusatzlich wird die Laufrichtung einer
Arbeitskraft geschatzt und mit einem Pfeil gekenn-
zeichnet, womit eine vorausschauende Gefahrener-
kennung erfolgen kann.

Ein Datensatz, der die aus der Vogelperspektive aufge-
nommene Kolleginnen und Kollegen auf der Baustelle
beinhaltet, wird herangezogen, um in mehreren Expe-
rimenten diverse Trainings- und Tracking-Parameter
zu variieren und zu testen. Das Ziel ist ein robustes
und genaues Tracking zu erreichen. Ermoglicht wird
dies, in dem eine Auswertung des Klassifikators mit-
hilfe von Receiver Operating Characteristics (ROC)-
Kurven stattfindet. AnschlieRend werden bereits im
Video manuell markierte Baufachkrafte mit auto-
matisch generierten Markierungen, die der Tracking-
Algorithmus anlegt, verglichen und bewertet.
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